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Планируемые результаты 

По окончании первого года обучения кружковцы должны 

Знать: 

- технику безопасности и предъявляемые требования к организации рабочего 

места; 

- закономерности конструктивного строения изображаемых предметов; 

- различные приёмы работы с конструктором «Lego education» 

- начальные навыки линейного программирования сконструированных 

роботов; 

- решать задачи практического содержания, моделировать и исследовать 

процессы; 

- переходить от обучения к учению. 

Уметь: 

- конструировать и создавать реально действующие модели роботов; 

- управлять поведением роботов при помощи простейшего линейного 

программирования; 

- применять на практике изученные конструкторские, инженерные и 

вычислительные умения и навыки; 

- проявлять творческий подход к решению поставленной задачи, создавая 

модели реальных объектов и процессов; 

-пользоваться обучающей и справочной литературой, интернет источниками. 

Приобрести личностные результаты: 

- учащиеся мотивированы на достижение результатов, на успешность и 

способны к дальнейшему саморазвитию; 

- совместно обучаться в рамках одного коллектива, распределяя обязанности 

в своей команде; 

- проявлять повышенное внимание культуре и этике общения: слушать 

собеседника и высказывать свою точку зрения, предлагать свою помощь и 

просить о помощи товарища; 

- проявлять интерес к обсуждению выставок собственных работ, понимать 

необходимость добросовестного отношения к общественно-полезному труду 

и учебе; 

- учащиеся освоили необходимые способы деятельности, применяемые ими 

как в образовательном процессе, так и при решении реальных жизненных 

ситуаций, могут научить другого; 

- приобрели в совокупности универсальные учебные действия и 

коммуникативные навыки, которые обеспечивают способность учащихся к 

дальнейшему усвоению новых знаний и умений, личностному 

самоопределению. 



 

 

УЧЕБНЫЙ ПЛАН 

 

№ 

п/п 
Наименование раздела, темы 

Количество часов 
Формы аттестации/ 

контроля Всего 
Тео 

рия 

Прак 

тика 

1. Вводное занятие.  2 2 0 

Обзор научно-

популярной и 

технической 

литературы; 

демонстрация моделей 

2. Обзор набора Lego education  2 1 1 

Упражнение-

соревнование, 

тестирование 

3. Программное обеспечение Lego 4 2 2 

Смотры, конкурсы, 

соревнования, 

выставки по итогам тем 

4. 
Работа над проектом 

«Механические конструкции» 
46 16 30 

Викторины, 

игра-соревнование, 

защита проектов 

5. Работа над проектом «Транспорт» 32 13 19 

Викторины, 

игра-соревнования, 

защита проектов 

6. 
Работа над проектом «Мир живой 

природы» 
48 16 32 

Викторины, 

игра-соревнования, 

защита проектов 

7. Итоговая работа. 2 1 1 

Викторины, тесты, 

конкурсы, 

защита проектов 

8. ИТОГО: 136 51 85 - 

 

СОДЕРЖАНИЕ  УЧЕБНОГО  ПЛАНА  

Раздел 1. Вводное занятие. (2 часа) 

Теория:Инструктаж по технике безопасности. Задачи кружка на новый учебный 

год. Обсуждение программ и планов. Организационные вопросы. Режим 

работы группы. 

Раздел 2. Обзор набора Lego education (2 часа) 

Теория:Знакомство с компонентами конструктора Lego education  

Практика:Конструирование по замыслу. 

Раздел 3. Программное обеспечение Lego education (4 часа) 

Теория:Знакомство со средой программирования (блоки, палитра, 

пиктограммы, связь блоков программы с конструктором). 

Практика: Конструирование по замыслу. Составление программ. 

Раздел 4. Работа над проектом «Механические конструкции»(50 часа) 

Теория:Измерения, расчеты, программирование модели. Решение задач. 

Практика: Сборка конструкций: «Валли»; «Датчик перемещения Валли»; 

«Датчик наклона Валли»; «Совместная работа».Сборка конструкции 

«Болгарка»; «Датчик перемещения и датчик наклона «Болгарка». Сборка 



 

 

конструкции «Дрель»; «Датчик перемещения «Дрель»;«Датчик наклона 

«Дрель».Сборка конструкции «Пилорама»; «Датчик перемещения и датчик 

наклона «Пилорама».Сборка конструкции «Автобот»; «Датчик перемещения 

«Автобот»;«Датчик наклона «Автобот».Сборка конструкции «Робот-

наблюдатель»; «Датчик перемещения «Робот наблюдатель». Сборка 

конструкции «Миниробот»; «Датчик перемещения «Миниробот», «Датчик 

наклона «Миниробот».Конструирование модели по схеме.Практическая 

работа.Конструирование по замыслу. Программирование. 

Раздел 5. Работа над проектом «Транспорт»(32 часа) 

Теория:Измерения, расчеты, программирование модели. Решение задач. 

Практика: Сборка конструкций: «Робот-трактор», «Датчик наклона «Робот-

трактор»; «Грузовик», «Датчик перемещения «Грузовик», «Датчик наклона 

«Грузовик»; «Вертолет», «Датчик перемещения «Вертолет», «Датчик наклона 

«Вертолет»; «Гончая машина», «Датчик перемещения «Гончая машина», 

«Датчик наклона «Гончая машина»;  

Конструирование модели по схеме.Практическая работа. Конструирование по 

замыслу. Программирование. 

Раздел 1. Работа над проектом «Мир живой природы»(52 часа) 

Теория:Измерения, расчеты, программирование модели. Решение задач. 

Практика: Сборка конструкций: «Обезьяна», «Датчик перемещения 

«Обезьяна», «Датчик наклона «Обезьяна»; «Олень с упряжкой», «Датчик 

перемещения «Олень с упряжкой», «Датчик наклона «Олень с упряжкой»; 

«Крокодил», «Датчик перемещения «Крокодил», «Датчик наклона 

«Крокодил»; «Павлин», «Датчик перемещения «Павлин»,«Датчик наклона 

«Павлин»; «Кузнечик-1.0», «Датчик перемещения «Кузнечик-1.0», «Датчик 

наклона «Кузнечик-1.0»; «Кузнечик-2.0», «Датчик перемещения «Кузнечик-

2.0», «Датчик наклона «Кузнечик-2.0». Сборка конструкций, изученных ранее 

(по выбору обучающихся). Соревнование команд. Создание новых программ 

для выбранных моделей.Сборка конструкции Конструирование модели по 

схеме.Практическая работ. Конструирование по замыслу. 

Раздел 1. Итоговая работа.(2 часа) 

Теория:Программирование. Презентация. 

Практика: Конструирование модели по замыслу. 

 

 



 

 

Тематическое  планирование 

№ 

п/п 
Тема занятия 

Колич

ество 

часов 

Примеча

ние  

1. Вводное занятие. 2  

 1.Инструктаж по технике безопасности. Задачи 

кружка на новый учебный год. Обсуждение 

программ и планов. Организационные вопросы. 

Режим работы группы. 

2  

2. Обзор набора Lego education  

 
2  

 1. Знакомство с компонентами конструктора 

LegoWeDo 2.0. Конструирование по замыслу. 
2  

3. Программное обеспечение Lego education  

 
4  

 1. Знакомство со средой программирования (блоки, 

палитра, пиктограммы, связь блоков программы с 

конструктором). 

2  

 2. Конструирование по замыслу. Составление 

программ. 
2  

4. Работа над проектом «Механические 

конструкции» 
50  

 1.Сборка конструкции «Валли». Конструирование 

модели по схеме. Измерения, расчеты, 

программирование модели. Решение задач. 

2  

 2. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

Валли». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 3. Сборка конструкции «Датчик наклона Валли». 

Конструирование модели. Измерения, расчеты, 

программирование модели. Решение задач. 

2  

 4. Сборка конструкции «Совместная работа». 

Конструирование модели. Измерения, расчеты, 

программирование модели. Решение задач. 

2  

 5. Практическая работа. Решение задач. 2  

 6. Сборка конструкции «Болгарка». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 7. Сборка конструкции «Датчик перемещения и 

датчик наклона «Болгарка». Конструирование 
2  



 

 

модели. Измерения, расчеты, программирование 

модели. Решение задач. 

 8. Сборка конструкции «Дрель». Конструирование 

модели по схеме. Измерения, расчеты, 

программирование модели. Решение задач. 

2  

 9. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Дрель». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 10. Сборка конструкции «Датчик наклона «Дрель». 

Конструирование модели. Измерения, расчеты, 

программирование модели. Решение задач. 

2  

 11. Сборка конструкции «Пилорама». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 12. Сборка конструкции «Датчик перемещения и 

датчик наклона «Пилорама». Конструирование 

модели. Измерения, расчеты, программирование 

модели. Решение задач. 

2  

 13. Практическая работ. Конструирование по 

замыслу. Программирование.  
2  

 14. Сборка конструкции «Автобот». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 15. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Автобот». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 16. Сборка конструкции «Датчик наклона 

«Автобот». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 17. Практическая работ. Конструирование по 

замыслу. Программирование. 
2  

 18. Сборка конструкции «Робот-наблюдатель». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 19. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Робот наблюдатель». Конструирование модели. 

Измерения, расчеты, программирование модели. 

Решение задач. 

2  



 

 

 20. Сборка конструкции «Датчик наклона «Робот 

наблюдатель». Конструирование модели. 

Измерения, расчеты, программирование модели. 

Решение задач. 

2  

 21. Практическая работ. Конструирование по 

замыслу. Программирование. 
2  

 22. Сборка конструкции «Миниробот». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 23. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Миниробот». Конструирование модели. 

Измерения, расчеты, программирование модели. 

Решение задач. 

2  

 24. Сборка конструкции «Датчик наклона 

«Миниробот». Конструирование модели. 

Измерения, расчеты, программирование модели. 

Решение задач. 

2  

 25. Практическая работ. Конструирование по 

замыслу. Программирование. 
2  

5. Работа над проектом «Транспорт» 32  

 1. Сборка конструкции «Робот-трактор». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 2. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Робот-трактор». Конструирование модели. 

Измерения, расчеты, программирование модели. 

Решение задач. 

2  

 3. Сборка конструкции «Датчик наклона «Робот-

трактор». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 4. Практическая работа. Конструирование по 

замыслу. Программирование. 
2  

 5. Сборка конструкции «Грузовик». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 6. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Грузовик». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  



 

 

 7. Сборка конструкции «Датчик наклона 

«Грузовик». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 8. Практическая работ. Конструирование по 

замыслу. Программирование. 
2  

 9. Сборка конструкции «Вертолет». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 10. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Вертолет». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 11. Сборка конструкции «Датчик наклона 

«Вертолет». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 12. Практическая работ. Конструирование по 

замыслу. Программирование.  
2  

 13. Сборка конструкции «Гончая машина». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 14. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Гончая машина». Конструирование модели. 

Измерения, расчеты, программирование модели. 

Решение задач. 

2  

 15. Сборка конструкции «Датчик наклона «Гончая 

машина». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 16. Соревнование команд. Создание новых 

программ для выбранных моделей. 
2  

6. Работа над проектом «Животный мир» 52  

 1. Сборка конструкции «Обезьяна». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 2. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Обезьяна». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  



 

 

 3. Сборка конструкции «Датчик наклона 

«Обезьяна». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 4. Практическая работ. Конструирование по 

замыслу. Программирование. 
2  

 5. Сборка конструкции «Олень с упряжкой». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 6. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Олень с упряжкой». Конструирование модели. 

Измерения, расчеты, программирование модели. 

Решение задач. 

2  

 7. Сборка конструкции «Датчик наклона «Олень с 

упряжкой». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 8. Практическая работ. Конструирование по 

замыслу. Программирование. 
2  

 9. Сборка конструкции «Крокодил». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 10. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Крокодил». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 11. Сборка конструкции «Датчик наклона 

«Крокодил». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 12. Практическая работ. Конструирование по 

замыслу. Программирование. 
2  

 13. Сборка конструкции «Павлин». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 14. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Павлин». Конструирование модели. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 15. Сборка конструкции «Датчик наклона 

«Павлин». Конструирование модели. Измерения, 
2  



 

 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

 16. Практическая работ. Конструирование по 

замыслу. Программирование.  
2  

 17. Сборка конструкции «Кузнечик - 1.0». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 18. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Кузнечик - 1.0». Конструирование модели. 

Измерения, расчеты, программирование модели. 

Решение задач. 

2  

 19. Сборка конструкции «Датчик наклона 

«Кузнечик – 1.0». Конструирование модели. 

Измерения, расчеты, программирование модели. 

Решение задач. 

2  

 20. Практическая работ. Конструирование по 

замыслу. Программирование. 
2  

 21. Сборка конструкции «Кузнечик - 2.0». 

Конструирование модели по схеме. Измерения, 

расчеты, программирование модели. Решение 

задач. 

2  

 22. Сборка конструкции «Датчик перемещения 

«Кузнечик - 2.0». Конструирование модели. 

Измерения, расчеты, программирование модели. 

Решение задач. 

2  

 23. Сборка конструкции «Датчик наклона 

«Кузнечик – 2.0». Конструирование модели. 

Измерения, расчеты, программирование модели. 

Решение задач. 

2  

 24. Практическая работа. Решение задач. 2  

 25. Сборка конструкций, изученных ранее (по 

выбору обучающихся). Соревнование команд. 

Создание новых программ для выбранных моделей. 

2  

 26. Соревнование команд. Создание новых 

программ. 
2  

7. Итоговая работа 2  

 1.Конструирование модели по замыслу. 

Программирование. Презентация. 
2  
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